
足を水平方向にランダムな角度で回転 足を水平方向に独自の
ルールに従って回転

足同士が重なっていないかをチェック

OKNG

カットデータを作る

ローテーブルの要件を満たす天板の大きさと高さを決める

手動

ローテーブルを支える足の一つの形を決める

手動

足をグリッド状に配置 グリッド数はパラメトリック


